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Auf der Suche nach neusten Technologie-Trends in
Industrieproduktion und Logistik
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* Technologische Neuheiten
(und ihre Implikationen fur
Beschaftigte) in den Branchen
auskundschaften

* Branchenkenner*innen zu
aktuellen/kinftigen
Entwicklungen in
Industrieproduktion und
Logistik befragen

mm) |age- & Stimmungsbild gewinnen
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Peakboard - Entscheidungsunterstiitzung & Datenvisualisierung

* Plattform-Anbieter zur Digitalisierung von Fertigungs-/Logistikprozessen

— Erfassung, Verarbeitung und Visualisierung von Auftrags-/
Produktionsdaten in Echtzeit

* Baukastensystem mit Low-Code-Technologien

—> Erstellung eigener Anwendungen zur Steuerung von Arbeitsprozessen
fast ohne Programmierkenntnisse

* Ziel: verbesserte Entscheidungsfindung, Effizienzsteigerung von Ablaufen,
grolBeren Akzeptanz digitaler Prozesse durch einfache, intuitive Bedienung
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Ubersicht Produktionsstatus Halle 7

SchweiBBen Lackieren Montieren Elektronik installieren

7261-SK 100%

7269-SK
7270-RT

7272-RT

Abb. 3 Monitoring von Produktionsauftragen: Fortschrittsanzeige einzelner Arbeitsgange in Produktionslinien
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Amz:. Montagearbeitsplatz 3

Bestellung Produkt Montagezeit Ab n Montage Ausschuss SpraChu mste"ung Zu r
B000-12547  Peakboard Kugelschreiber 01:11 Ad .
ressierung von

Montageanweisung 0:05 Materialliste Mehrsprachigkeit der

T o o Belegschaften
i : inenteder pitze uckfeder Verschlus e Pl % Bestell
Mine einsetzen Somi e g G Funktionspriifung 10001 Gehause estellen

i . 10002 Mine blau
10003 Spitze
10004 Kappe
10005 Feder Smm
Beschreibung Material 10006 Feder 8mm -Beste"en

Nun muss die Feder in die hintere Offnung des Gehiuses eingesetzt werden. 1x Feder 8mm

Abb. 4 Digitale Werker*innenassistenz: Schritt-flir-Schritt-Anleitung der Montage
(Kombination aus Beschreibungstexten, Bildern, technischen Zeichnungen, Materialliste)
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Abb. 5 Blockbasierte Programmierung: Zusammenfiigen von Programmierblécken per Drag and Drop
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Dobot Europe

* Hersteller von kollaborativen Robotern (Cobots) und Robotiklésungen fir die
industrielle Automatisierung

— Messe: SchweiBBroboter

* Eignung besonders fur KMUs

—> Einsatz von Cobots schon bei kleineren Produktionsvolumina
okonomisch ratsam

— intuitive Bedienung wie das Anleiten mit Handflihrung
—> gesunkene Anschaffungskosten

4

Schatzfrage: Anschaffungspreis dieses SchweiBroboters?

26.790 €
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Dobot Europe

Maschinenbedienung,
Aty @r °b0tlcs J

Catch Of TheD \/ Qualitatsprifung, Verpackung und

Abb. 8

einer fur vieles: Pick & Place,
leichte Montage,

Laborautomation,

DOBOT Sortierung, Massage und
Nova 5 gl Physiotherapie, Retail- und
5 Serviceaufgaben, praxisnahe

EUR6:880 Lehre und Demonstration.
Messepreis

EUR 4.500




Cobots

* Cobots: Leichtbauroboter mit integrierten Sicherheitsfunktionen, die Zusammenarbeit mit
Menschen ohne physische Trennung erlauben

* Gegenuber herkdmmlichen Industrierobotern:

€ leichte Konstruktionsweise = ortsflexibler Einsatz

€) einfache Programmierung z.B. durch Handflihrung

€) menschliche Arbeitskraft tragt (anders als bei roboterbasierter
Vollautomatisierung) weiter direkt zur Wertschépfung bei

@ Begrenzung der Arbeitsgeschwindigkeit aus Sicherheitsgriinden
@ hohe sicherheitstechnische Anforderungen
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Mensch-Cobot-Interaktion:
Status quo nach Einschatzungen der Ausstellenden

* 3 Stufen der Mensch-Cobot-Interaktion (MCI):
' kollaborative Anwendungsfalle in der

e Praxis bislang selten

,Eher ein Nebeneinander statt ein
Miteinander von Cobots und Beschaftigten’

1

,Gemeinsamer Arbeitsraum mit
Beschaftigten nur bei ~ 30 von 1000
Cobots*

— Potenzial von Cobots nicht
ausgeschopft

Grunde: Bedenken im Hinblick auf
Abb. 10 Arbeitssicherheit & Haftungsfragen
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Upskilling

Mensch-Cobot-Interaktion: /&N

Reskilling N/ Deskilling
Implikationen fiir Skill-Anforderungen an Beschiftigte -\ ,-

Studie (2023) zum Einfluss versch. MCIl-Formen auf Skill-Anforderungen in der Fertigung
Abb. 11

Auf niederen Stufen der MCI: \ Kollaboration
‘Kooperation
—> Substitution (Ersetzung menschlicher Arbeit)

Koexistenz

Substitution |

Substitution Upskilling
Substitution

— Deskilling (Kompetenzverlust durch Vereinfachung/
Reduktion von Aufgaben)
> Bsp.: Cobot befiillt Kartons, Beschaftigte verschliel3t sie nur noch
— Reskilling (Erwerb neuer Kompetenzen durch Umgang mit
CObOtS) \Materialbewegung y

Maschinelle/
manuelle Bearbeitung
S

Fertigungsaktivitaten

Qualitatskontrolle

Montage

Begleiter-
scheinungen: Deskilling

Deskilling »
Reskilling Upskilling

/

LI

Erst auf hochster Stufe der Kollaboration/z.T. der Kooperation:

Abb. 12
— Upskilling (Erweiterung bestehender Kompetenzen) |

Bestatigung von Ausstellenden: ~ .weniger Bedarf an qualifiziertem Personal”




Siemens

° Eigen Engineering Agent:

KI-Agent fur industrielle Automatisierungstechnik

Abb. 13

* Versprechen:
—> von reiner Assistenz zur autonomen Bearbeitung technischer Aufgaben
(Geratekonfiguration, Codegenerierung, HMI-Visualisierung)
—> Schaffung geschaftlichen Mehrwerts

* Verankert in etablierter Engineering-Umgebung (TIA-Portal)
—> Zugriff auf Datenstrukturen, Parameter, Komponentenbeziehungen zugewiesener Projekte

— Dadurch: umfassendes Kontextverstandnis der Projekte

* Keine eigenmachtige Steuerung von Maschinen/Industrieanlagen
— Aufgabenausflihrung stets innerhalb von Menschen kontrollierter Freigabe-/Sicherheitsrahmen
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Exkurs: KI-Agenten revolutionieren Kleinstbusinesses

* OpenClaw: installierbare Software, die KI-Agenten erzeugt
* OpenClaw Lobster: agentische, d.h. handlungsfahige KlI-Systeme

* Onboarding: Erklaren von Vorgehensweisen, Erteilen von Zugriffsrechten

* Autonome Aufgabenausfiihrung (z.B. Mails beantworten, Termine verwalten)

* Agenten senden zahlungspflichtige Anfragen an LLMs Abb. 14
— agentische Performance stark abhangig von Leistungsfahigkeit des LLM-Modells

* Gefahren und Risiken: Prompt Injection (Manipulation des Handlungsauftrags an die KI durch Dritte)

Maoglichkeit, branchentbergreifend Blrotatigkeiten zu automatisieren
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Exkurs: KI-Agenten revolutionieren Kleinstbusinesses

.Lukas Kubica had to negotiate this change. He had
been running his European sauna business with
OpenClaw agents; they were talking to customers,
changing bookings and managing billing, having
learned all the company'’s specifications. The setup, he
says, was about 95 percent reliable — so good that he
barely needed to spend more than a few hours each
month managing his business. But after Anthropic's
change, he switched to a cheaper model, and his
OpenClaw began getting things right only 70 percent of
the time. "At 95 percent, you can sleep well and you
know that everything is running smoothly,” he said — at
70 percent, you can't” (NYT-Magazine, 4.6.26)

Abb. 14
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Key Takeaways

* Gegenwartig: Cobots zwar kollaborationsfahig, aber selten kollaborierend eingesetzt

* Tendenz zu Deskilling von Mitarbeitenden:
Verringerung erforderlicher Fahigkeiten/Kompetenzen durch Automatisierung

... und humanoide Roboter?
— aktuell noch Mangel in der Prazision und viel Show-Effekt
— aber: groBes Zukunftspotenzial (ggf. Funktionalitat > Menschenahnlichkeit)

Takeaway Question: Wie sieht eine optimale Arbeitsumgebung fir Roboter (z.B. Einhandroboter) aus?
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° Abb.5
° Abb.6
° Abb.7
° Abb.8
° Abb.9:
° Abb. 1

* Abb. 1:
* Abb. 2:
* Abb. 3:
* Abb. 4:
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